
 
  

 

Instrukcja instalacji kontrolera systemu SAKO 
 

 REV.13/12/25 

Dziękujemy Państwu za wybór naszego systemu kontroli dostępu SAKO. 
W niniejszej instrukcji pragniemy przedstawić Państwu najważniejsze informacje 
pomocne przy instalacji urządzeń oraz podstawowych podłączeń peryferii takich jak 
czytniki Wiegand itp. Na stronie www.sakokd.pl znajdują się pliki oraz schemat w 
większym formacie. 
System kontroli dostępu SAKO. to zaawansowane rozwiązanie, które umożliwia 
zarządzanie i kontrolę dostępu do pomieszczeń, obiektów lub innych chronionych 
obszarów. Zapewnia on skuteczną ochronę przed nieuprawnionym wstępem 
poprzez wykorzystanie różnych technologii identyfikacji, takich jak karty 
magnetyczne, kody PIN, identyfikatory RFID czy biometryczne skanery odcisków 
palców. 

Montaż systemu kontroli dostępu jest zadaniem wymagającym pewnej 
wiedzy technicznej, ale dzięki naszej instrukcji zawierającej jasne wskazówki 
dotyczące kolejnych kroków będzie to zdecydowanie łatwiejsze. Przed 
przystąpieniem do montażu ważne jest, aby upewnić się, że posiadasz 
wszystkie niezbędne komponenty, narzędzia i materiały. Pamiętaj, że 
bezpieczeństwo jest najważniejsze podczas montażu systemu   kontroli 
dostępu. Zawsze przestrzegaj zasad bezpiecznego postępowania i jeśli nie 
jesteś pewien/a jak wykonać dany krok, skonsultuj się z naszym serwisem. 

• Instalacja obudowy 
System SAKO. jest przewidziany do instalacji wewnątrz pomieszczeń w obudowie 
AW0612. Dopuszczalny zakres temperatur pracy od -10°C do +45°C. Obudowę 
należy montować w miejscach zabezpieczonych przed wpływem wilgoci, w 
nieagresywnym środowisku. Podłączeń należy dokonywać przy odłączonym 
napięciu zasilania. Należy zapewnić poprawność uziemienia oraz zadbać o 
rozdzielenie trasy kablowej niskonapięciowej od wysokonapięciowej. Podłączenia 
do sieci 230V należy dokonać poprzez użycie wydzielonego rozłącznika obwodu (np. 
poprzez odpowiednie zabezpieczenie nadprądowe). Należy poinformować 
użytkownika o sposobie rozłączania napięcia zasilającego 230V. Przed rozpoczęciem 
jakichkolwiek prac przy centrali należy odłączyć zasilanie 230V. Przewidziany do 
użycia akumulator (max 2x 12V/18Ah) powinien spełniać wymagania odporności 
pożarowej (klasa HB lub wyższa). Obudowę należy montować tak, aby zapewnić 
odpowiednią wentylację. Zazwyczaj stosowane są w obudowie tylko dwie z trzech 
szyn T35. Centrale mocujemy w czterech punktach przez otwory montażowe 
używając systemu mocowań adekwatnego do podłoża (np.: kołki rozporowe Ø8, 
wkręty, kotwa chemiczna). Obudowa jest wyposażona w plastikowe dystanse 
pozwalające na oddalenie jej od ściany o około 14mm. Dystans pozwala na łatwe 
wprowadzenie przewodów. Należy zadbać, aby zamontowany w obudowie 
akumulator nie uległ przypadkowemu wypadnięciu.  
Niezależnie od powyższych zaleceń należy stosować się do wszystkich wymagań 
lokalnych określonych dla danego obszaru instalacji. Przełącznik TAMPER obudowy 
należy podłączyć do PINów TAMPER oraz GND złącza J6 na głównej płytce 
kontrolera.    

• Zasilacz 
Moduł EOS.PS to zasilacz buforowy o mocy 60 W, napięciu wejściowym z zakresu 
16-20V AC, 18-30V DC. Moduł EOS.PS jest przeznaczony do montażu na szynie DIN. 
Wejście do podłączenia akumulatora posiada funkcję ładowania oraz 
monitorowania zasilania bateryjnego. Oprócz standardowych funkcji 
bezpieczeństwa takich jak zabezpieczenie przed przeciążeniem, zabezpieczenie 
nadnapięciowe czy zabezpieczenie przed zbyt głębokim rozładowaniem 
akumulatora, posiada również możliwość sprawdzania innych istotnych 
parametrów. Należy pamiętać, że system nie zostanie uruchomiony, gdy  do 
zasilacza podłączone będzie jedynie zasilanie akumulatorowe. Aby system rozpoczął 
pracę należy podłączyć akumulator oraz zasilanie AC lub DC do złącza J2 (patrz 
schemat).  Jako podstawowe źródło zasilania służy transformator TRP/TRZ 80VA 
16VAC, który jest montowany w obudowie w przeznaczonych do tego celu 
otworach. Transformator posiada zabezpieczenie termiczne 130°C oraz nadprądowe 
630mA. Wejście służące do podłączenia akumulatora jest zabezpieczone 
bezpiecznikiem topikowym 3A. Przewód zasilania 230V podłączamy do 
transformatora do opisanych zacisków L oraz N. Przewód uziemienia podłączamy do 
oznaczonego zacisku obudowy. Po prawej stronie zasilacza znajdują się złącza 
GOLDpin pasujące do pozostałych płytek PCB modułów. Złącza te zapewniają 
przekazanie napięcia zasilającego oraz komunikacji systemowej bez potrzeby 
wykonywania połączeń zewnętrznych.  Funkcje złącz: J2 zasilanie AC z 
transformatora lub DC z zasilacza. J6 oraz J7 złącze wyjść z separacją galwaniczną 
służące do przekazania stanów akumulatora oraz zasilania Baterry Fault, Battery 
Low, Master fault. Na PINie BAT występuje aktualne napięcie ładowania.  J5 wyjście 
zasilania 12V DC dla zasilania urządzeń zewnętrznych. J8 złącze do podłączenia 
akumulatora 12V. J4 gniazdo RJ11 do podłączenia systemowego kabla z diodami 
LED.    
 

• Kontroler EOS 
Kontroler EOS jest podstawowym modułem wykonawczym w systemie kontroli 
dostępu SAKO. Pojedynczy kontroler umożliwia podłączenie do 4 czytników 
(zbliżeniowych, biometrycznych) pozwalających na obsługę 4 przejść z jednostronną 
kontrolą przejścia lub dwóch przejść kontrolowanych obustronnie. Dzięki 
modułowej budowie systemu w prosty sposób jesteśmy w stanie rozszerzyć 
możliwości kontrolera bez potrzeby instalowania dodatkowego okablowania. W tym 
celu wykorzystywane są opisane wcześniej złącza GOLDpin.  
Kontroler został zaprojektowany tak, by w pierwszej kolejności zapewnić 
użytkownikowi bezpieczeństwo. System nie tylko zapewnia w pełni bezpieczną 
(szyfrowaną) komunikację pomiędzy aplikacją zarządzającą i kontrolerem, ale także 
pomiędzy kartą i czytnikami, czytnikami i kontrolerem. Dzięki temu bezpieczna 
wymiana danych odbywa się w całym systemie i obejmuje także szyfrowanie 
systemowej bazy danych.    
Kontroler składa się z dwóch płytek PCB, z których dolna to płytka przekaźników, a 
górna to płytka procesora. Funkcje i wyjścia obydwu płytek przedstawiono na 
schemacie. Zostały opisane jako Mother Board oraz Daughter Board. Schemat 
pokazuje połączone obie płytki kontrolera. Czerwona linia pokazuje lokalizację 
górnej płytki z procesorem. Na płytce procesora znajduje się także gniazdo LAN do 
tworzenia sieci kontrolerów oraz gniazdo USB służące do serwisu. Złącza J4 J8 J9 J10 
służą do podłączenia  czterech urządzeń z interfejsem Wiegand. Kolory pokazane na 
schemacie są przykładowe, ponieważ nie ma jednego standardu przyjętego dla 
interfejsu Wiegand. Oprócz standardowych czytników istnieje możliwość 
podłączenia urządzeń GATEWAY APERIO do obsługi bezprzewodowych zamków 
APERIO ASSA ABLOY. Gateway AH20 współpracuje z jednym zamkiem Aperio. 
Bramka AH30 pozwala na obsługę do 8 zamków Aperio i jest podłączana na 
magistralę RS485 złącze J11. Zasilanie do kontrolera jest przekazywane poprzez 
złącza systemowe GOLDpin. Złącze J12 służy do łączenia kontrolerów na lokalnej 
magistrali GMP WIRE. Struktura sieciowa opisana jest w dalszej części instrukcji. 
Dolna płyta kontrolera zawiera złącza J9 J11 J12 J13 J14 J15, które są wejściami 
analogowymi do podłączania rezystorów parametrycznych wraz z monitorowanymi 
stykami. Na schemacie podano w tabeli wartości rezystancji wypadkowej mierzonej 
na wejściach oraz stan, jaki jest wywoływany przy danej wartości. Wszystkie wejścia, 
które pozostają nieużywane należy zaterminować rezystorami o wartości 4k7.  
Złącza J5 J8 J7 J10 są złączami, do których doprowadzono styki przekaźników. 
Jumpery JP12V pozwalają na przełączenie napięcia zasilającego odpowiednio na PIN 
COM złącza przekaźników REL1 do REL4. W takim wypadku ułatwione jest 
sterowanie odbiornikami takimi jak zwory. Biegun dodatni napięcia 12V pojawia się 
na stykach NO lub NC. W złączach dostępne jest także GND. Diody LED REL1-4 
sygnalizują podanie zasilania na cewki przekaźników, co może być pomocne podczas 
uruchamiania systemu lub serwisowaniu systemu. W przypadku potrzeby użycia 
styków bezpotencjałowych należy zdjąć odpowiedni jumper dla wybranego 
przekaźnika. Podłączając do wyjść urządzenia o dużej indukcyjności np. zwory należy 
pamiętać o zastosowaniu diod zabezpieczających np. 1N4007. Nieużywane wejścia 
należy zaterminować rezystorami 4K7.       

• Elementy sygnalizacyjne LED kontrolera oraz zasilacza 
Kontroler oraz inne moduły posiadają wiele diod LED sygnalizujących stany urządzeń 
oraz systemu, a także informujących o poważnych usterkach. Na panelu obudowy 
znajdują się 3 diody LED. Po otwarciu obudowy na podstawie sygnalizacji diod D13 
D14 D15 można dokładniej rozpoznać stan lub błąd urządzenia.    
Tab.1. Znaczenie sygnalizacji LED. 

DIODA KOLOR FUNKCJA 

D2 Czerwony Battery LOW, niskie napięcie akumulatora 

D3 Czerwony Battery Fault 

D6 Czerwony Master FAULT  

D10 PE Czerwony Błędne podłączenie zacisków + - akumulatora  

D13 Czerwony ERROR (patrz tabela stanów poniżej) 

D14 Zielony BATT (patrz tabela stanów poniżej) 

D15 Niebieski SYS (patrz tabela stanów poniżej) 

BAT LOW Czerwony Sygnalizacja rozładowanego akumulatora 

BAT FAULT Czerwony Błąd akumulatora (patrz tabela stanów poniżej) 

SUPPLY OK Zielony Świecenie wskazuje na zasilanie AC z trafo 

D8 Zielony Aktywność pamięci kontrolera 

IDENTITY Zielony Wskazuje wyznaczony kontroler 

TXRX GMP  Niebieski Komunikacja na magistrali GMP Wire 

GMP FUSE  Czerwony Uszkodzenie bezpiecznika GMP WIRE 

TXRX KONS Niebieski Komunikacja konsoli 

485 FUSE Czerwony Uszkodzenie bezpiecznika RS485  

D21 Czerwony Uszkodzenie bezpiecznika zasilania Wiegand  

REL1-4 Zielony Zasilenie cewki przekaźnika REL1 - 4  

D4  12V Zielony Występowanie zasilania 12V na płytce 

http://www.sakokd.pl/
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   Tab.2. Tabela stanów dla diod D13 D14 D15 zasilacza.   

STATE D13 ERROR_LED D14 BAT_LED D16 SYS_LED 

INIT 100 [ms] _ꟾ‾ꟾ_ꟾ‾ꟾ_ꟾ‾ꟾ_ꟾ‾ꟾ_ 100   [ms]  _ꟾ‾ꟾ_ꟾ‾ꟾ_ꟾ‾ꟾ_ꟾ‾ꟾ_ 100    [ms]    _ꟾ‾ꟾ_ꟾ‾ꟾ_ꟾ‾ꟾ_ꟾ‾ꟾ_ 

CHARGED  Ciągle        _ꟾ‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾  

OK  1000 [ms] _ꟾ‾‾‾‾ꟾ____ꟾ‾‾‾‾ꟾ__  

LOW BATTERY  1000 [ms] _ꟾ‾‾‾‾ꟾ____ꟾ‾‾‾‾ꟾ__ 1000  [ms] _ꟾ‾‾‾‾ꟾ____ꟾ‾‾‾‾ꟾ_ 

BATTERY ERROR Ciągle    _ꟾ‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾ 100   [ms]  _ꟾ‾ꟾ_ꟾ‾ꟾ_ꟾ‾ꟾ_ꟾ‾ꟾ_  

MAIN VCC ERROR / AC FAULT Ciągle    _ꟾ‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾  Ciągle        _ꟾ‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾ 

CHARGER VCC ERROR (low voltage) Ciągle    _ꟾ‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾ Ciągłe        _ꟾ‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾ 1000 [ms]  _ꟾ‾‾‾‾ꟾ____ꟾ‾‾‾‾ꟾ_ 

CHARGER ERROR Ciągle    _ꟾ‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾‾  100   [ms]    _ꟾ‾ꟾ_ꟾ‾ꟾ_ꟾ‾ꟾ_ꟾ‾ꟾ_ 

  
Powyższa tabela 2 przedstawia, w jaki sposób błyski diod LED wskazują wybrane 
stany zasilacza. Main VCC Error oznacza brak doprowadzonego zasilania AC z 
transformatora lub brak 230V. Charger VCC Error oznacza niskie napięcie wyjściowe 
ładowania akumulatora. Można to potwierdzić mierząc napięcie na zaciskach BAT / 
GND złącza J5. W przypadku, gdy napięcie jest mniejsze niż 13,6V można spróbować 
je skorygować poprzez regulację potencjometrem znajdującym się na płytce.    

• Struktura sieciowa 
Na poniższym rysunku przedstawiono schemat struktury sieciowej systemu. 

Kontrolery są łączone do 
przełącznika sieciowego poprzez 
sieć LAN (złącze J6). Każdy 
kontroler posiada adres IP z 
zakresu podsieci. W przypadku 
potrzeby rozbudowy istnieje 
możliwość podłączenia kolejnych 
kontrolerów na magistrali GMP 
WIRE  (złącze J12). Maksymalna 
długość magistrali GMP WIRE to 
500m. Możliwość użycia dwóch 
różnych typów połączeń 
pomiędzy kontrolerami pozwala 
na swobodne rozmieszczanie 
kontrolerów w obiekcie.  Do 
zarządzania systemem używany 
jest komputer PC z 

zainstalowanym 
oprogramowaniem oraz bazą 
danych uprawnień. Wszystkie 
tory transmisji w systemie są 
szyfrowane. W przypadku 
odłączenia komputera system 

nadal pracuje korzystając z lokalnych kopii bazy danych uprawnień. Po przywróceniu 
połączenia następuje synchronizacja bazy danych ze wszystkimi kontrolerami.   
Ponieważ okablowanie kontrolerów często będzie prowadzone drogami 
ewakuacyjnymi należy upewnić się, czy nie powinno ono być wykonane przewodami 
kategorii B2ca.  Podłączając czytniki oraz zwory należy zapewnić odpowiedni 
przekrój przewodów zasilających w celu minimalizowania spadków napięcia. 
Rekomendowany przewód ELAN LiYY 27061 6 x 0.22 mm2 + 2 x 0.75 mm2 lub 
podobny.  
 

• Inne typy modułów dostępne w systemie 
System SAKO posiada dodatkowe moduły do realizacji różnych funkcji.  
Moduł 4P jest modułem, na którym znajdują się 4 wyjścia przekaźnikowe REL1 do 
REL4. Styki modułu standardowo pracują jako bezpotencjałowe. Na module nie 
znajdują się jumpery pozwalające na przełączenie napięcia zasilającego na styk COM 
przekaźnika. Z tego względu do pracy w trybie przełączania zasilania wymagane jest 
wykonanie połączeń zewnętrznych ze złącza J2 zasilacza. Zasilanie samego modułu i 
transmisja z kontrolerem odbywa się poprzez systemowe złącza GOLDpin.     
Moduł 4W jest modułem czterech interfejsów Wiegand.  Zasilanie oraz komunikacja 
modułu odbywa się poprzez złącza systemowe GOLDpin.  
Moduł 8A jest modułem, na którym zlokalizowano 8 wejść analogowych do 
podłączenia monitorowanych styków wraz z rezystorami parametrycznymi. Na 

module zlokalizowano także wejście EXT do zasilania urządzeń z zewnętrznego 
zasilacza oraz 2 wyjścia typu Open Collector do sterowania dwóch sygnalizatorów.  
Moduł 16P jest modułem zawierającym 16 przekaźników. Styki standardowo 
pracują w trybie bezpotencjałowym. W celu przełączania napięcia zasilającego 
podłączonych odbiorników należy przekrosować zasilanie przez styk COM 
przekaźników. Zasilanie 12 V należy doprowadzić do styków COM z modułu zasilacza 
złącza J5. Duża ilość przekaźników pozwala na realizację np. ograniczenia dostępu 
do przycisków windy.    
Schematy podłączeń modułów można znaleźć na stronie www.sakokd.pl. Ponieważ 
moduły rozszerzeń co do zasady realizują identyczne funkcje jak część złączy 
znajdujących się na kontrolerze i opisanych powyżej ich podłączenie nie powinno 
stanowić problemu.      

• Konfiguracja systemu z poziomu oprogramowania EOS 
Master  

Konfiguracja wysokopoziomowa za pomocą programu EOS Master umożliwia 
parametryzację funkcji kontrolera i systemu. Więcej informacji na temat 
programowania kontrolera podano w instrukcjach znajdujących się na stronie 
www.sakokd.pl. 

• Parametry techniczne 
Tab.3. Parametry techniczne. 

Miejsce na akumulator 2x18Ah /12V 

Napięcie zasilania 230V  (16-20 AC lub 18-30 DC) sam 
zasilacz)  (Nie stosować 
transformatorów 24V AC) 

Sumaryczny prąd wyjściowy  4.0 A   

Ograniczenie prądowe wyjść REL 0,7A każde  

Temperatura pracy Temperatura: -10°C ÷ +40°C 
wilgotność względna 20%...90%, bez 
kondensacji 

Wymiary zewnętrzne obudowy W=375, H =586, D+D1=151+14  
[-/+2mm] 

Wymiary zewnętrzne płyty czołowej W1=381, H1=591 [+/- 2mm] 

Ilość szyn DIN 3 / 320mm / 18 

Wykonanie obudowy Blacha DC01, grubość: 1 mm, 
zabezpieczenie antykorozyjne 

Kolor Szary RAL 7035  

Zastosowanie  Wewnętrzne natynkowe 

Waga samej obudowy  netto/brutto 6,354 / 6,974 [kg] 

 
Produktu nie wolno wyrzucać jako niesortowane odpady. Produkt musi 
trafić do oddzielnego punktu zbiórki, gdzie zostanie poddany procesom 
odzysku i recyklingu. Użytkownik jest zobowiązany do oddania sprzętu do 
lokalnego punktu prowadzącego zbiórkę zużytego sprzętu elektrycznego 

i elektronicznego.  
Podczas uruchamiania i serwisowania systemu należy zwrócić uwagę na 
gorące powierzchnie elementów mocy, w szczególności radiatorów w 
zasilaczu.   
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Rys.1. Schemat połączeń LAN i GMP Wire 
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Rys.2. Schemat instalacyjny kontrolera SAKO. 
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Rys.3. Schemat  instalacyjny modułu 4P. 

 

Rys.4. Schemat instalacyjny modułu 4W. 

 


